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(57) Abstract: The invention relates to a structure 
for transporting, installing and dismantling a fixed oil 
platform provided with framework elements which 
are substentially formed by a bridge and at least one 
supporting pillar. The inventive structure comprises a 
floating U-shaped shell (11) provided with at least three 
lifting legs (12) adapted for resting upon the bottom of the 
sea and a shuttle (30) movable along the lifting legs (12) 
for displacing a platform element. Said shuttle consists 
of at least three elements (31) each of which is associated 
with the lifting leg (12) and is provided with mechanical 
means for driving on the corresponding lifting leg (12) 
in a manner independent of the shell (11) of the structure 
(10) and with means for connecting to displaceable 
framework element. Methods for transporting, installing 
and dismantling the bridge or the supporting pillar of a 
fixed offshore oil platform are also disclosed. 

(57) Abrege : L'invention concerne une structure de trans- 
port, d 'installation et de demantelement d'une plate-forme 
petroliere fixe comportant des elements d'ossature formes 
notamment par un pont et au moins une colonne support. 
La structure comprend une coque flottante (11) en forme 
de "U" equipee d'au moins trois jambes de levage (12) et 
adaptees pour prendre appui sur le fond marin et une na- 
vette (30) deplacable le long des jambes de levage (12) pour 
deplacer un des elements de la plate-forme. La navette (30) 
est formee d'au moins trois 
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elements (31) associes chacun a une jambe de levage (12) et comportant chacun des moyens mecaniques d'entrainement sur la jambe 
de levage (12) correspondante independamment de la coque (1 1) de la structure (10) et des moyens de liaison avec l'element d'ossature 
a deplacer. L'invention a egalement pour objet des precedes de transport, d'installation et de demantelement d'un pont ou d'une 
colonne support d'une plate-forme petroliere fixe d'exploitation en men 
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Structure de transport, cTinstallation et de demantelement 
des elements d'une plate-forme petroliere fixe et procedes de mise en 
oeuvre d'une telle structure. 



5 La presente invention concerne une structure de transport, 

d'installation et de demantelement d'une plate-forme petroliere fixe d'exploitation 
en mer comportant des elements d'ossature formes notamment par un pont et au 
moins une colonne support. 

Elle concerne en outre des procedes de transport, d ! installation et 
10 de demantelement des elements d'ossature d'une plate-forme petroliere fixe. 

Pour Texploitation petroliere, il est connu de placer au-dessus 
d'un gisement petrolifere, une plate-forme petroliere fixe qui comprend un pont 
portant notamment les equipements d'exploitation et les locaux d'habitation. Le 
pont est soutenu par une colonne support ancre sur le fond marin. 
15 Jusqu'a present, il existe deux grandes methodes de transport, 

d'installation et de demantelement des elements d'ossature d'une plate-forme 
petroliere fixe. 

La premiere methode consiste a utiliser des grues de levage 
montees sur des barges pour deposer sur le fond marin la colonne support et 
20 pour transferer le pont de la plate-forme du bateau de transport sur cette colonne 
support. Cette methode qui est jusqu'a maintenant le plus repandue presente des 
limitations. 

En effet, la premiere de ces limitations est la capacite des grues 
de levage qui peuvent imposer de realiser le pont en plusieurs elements ce qui 
25 augmente de maniere importante le cout de fabrication de ce pont et le cout de 
Installation et du demantelement du pont de la plate-forme petroliere. 

La seconde limitation reside dans le fait que cette methode 
impose d'avoir une fenetre de temps favorable relativement importante pour 
pouvoir realiser les differentes operations de transfert en mer dans de bonnes 
30 conditions. 
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Ainsi, cette methode est difficilement applicable sans une 
augmentation considerable du cout dans les zones ou les fenetres de temps sont 
relativement courtes, comme par exemple dans la mer du Nord. 

La deuxieme methode consiste a installer la colonne support sur 
5 le fond marin par des grues de levage et a installer le pont de la plate-forme 
petroliere en un seul bloc sur la colonne support en le faisant flotter au-dessus de 
celle-ci. Ensuite, le pont est dispose sur cette colonne support soit par un 
systeme de ballastage/deballastage, soit par un systeme mecanique. 

Dans le cas d'un systeme de ballastage, le pont de la plate-forme 
10 est supporte soit par un support flottant constitue par exemple par une barge, des 
pontons ou par un support flottant en forme de U, soit par Tintermediaire d'une 
structure associee a ce support flottant. 

Dans le cas oCi la superstructure peut etre ballastee ou 
deballastee, il est connu d'utiliser pour le demantelement du pont de la plate- 
15 forme petroliere, le deballastage du support flottant et le ballastage de la 
superstructure. La superstructure ayant une grande capacite de ballastage, 
I'operation de demantelement peut se derouler relativement rapidement. Dans le 
cas d'une superstructure ancree sur le fond marin, seule la capacite de 
deballastage du support flottant peut etre utilisee. Cette capacite etant limitee, 
20 I'operation se deroule lentement. 

Les systemes utilisant le ballastage ou le deballastage presentent 
des inconvenients qui resident principalement dans le fait qu'ils imposent une 
structure complexe au niveau des caissons ou des pompes et un controle tres 
precis de remplissage et de vidage des caissons pour maintenir la stabilite du 
25 support flottant pendant Toperation. La Vitesse de Toperation depend de la 
capacite de ballastage et de delestage de ces caissons des supports flottants qui 
est generalement relativement faible si bien que la vitesse de Toperation s'en 
trouve limitee notamment lorsque la superstructure est ancree sur le fond marin. 
De plus, au cours de cette operation, les conditions de mer doivent etre 
30 favorables afin d'effectuer cette operation dans de bonnes conditions. 

Une alternative au systeme de ballastage/deballastage est 
Tutilisation d'un systeme mecanique pour monter ou abaisser le pont de la plate- 
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forme petroliere. Ces systemes permettent de realiser I'operation d'installation ou 
de demantelement du pont de la plate-forme petroliere plus rapidement que les 
systemes precedemment mentionnes. 

A cet effet, il est connu un systeme qui comprend deux barges 
5 supportant le pont de la plate-forme petroliere par I'intermediaire de deux 
structures pivotantes. De plus, un systeme de treuils et cables est utilise pour 
assurer la stabilite du systeme et controler la descente et la montee du pont de la 
plate-forme petroliere. 

En actionnant ces treuils, on controle Teloignement des barges 

10 permettant ainsi la montee ou la descente du pont. Mais, ce type de systeme 
mecanique presente une stabilite tres precaire et il est bien souvent incompatible 
avec une utilisation en pleine mer. 

Un autre systeme mecanique consiste en un systeme de pignons- 
cremailleres pour monter ou descendre le pont de la plate-forme petroliere. 

15 D'une maniere generate, les systemes mecaniques utilises 

jusqu'a present pour realiser Installation et le demantelement d'un pont d'une 
plate-forme petroliere sont plus rapides que les systemes de ballastage ou 
deballastage, mais ils dependent des conditions de mer ce qui rend difficile leur 
utilisation dans des zones ou les fenetres de temps favorables sont relativement 

20 courtes. 

On connaTt egalement dans la demande WO 03/080425 une 
structure de transport, d'installation et de demantelement d'un pont d'une plate- 
forme petroliere fixe qui comporte une coque flottante en forme de "IT et une 
navette de support du pont et deplagable le long des jambes par la coque. 

25 L f invention a pour but de proposer une structure de transport, 

d f installation ou de demantelement d f une plate-forme petroliere fixe d'exploitation 
en mer qui est congue pour simplifier et diminuer la duree de demantelement de 
ladite plate-forme, tout en permettant d'obtenir un gain de temps important et 
d'eviter tous risques de pollution de Tenvironnement et d'augmenter la securite 

30 du personnel charge d'effectuer les differentes operations. 

A cet effet, Pinvention a pour objet une structure de 
demantelement et de transport d'une plate-forme petroliere fixe d'exploitation en 
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mer comportant des elements d'ossature formes notamment par un pont et au 
moins une colonne support, ladite structure comprenant : 

- une coque flottante en forme de "U" equipee d'au moins trois 
jambes de levage de cette coque et adaptees pour prendre appui sur le fond 

5 marin, chaque jambe de levage etant associee a des moyens mecaniques de 
deplacement loges dans une ossature porteuse de ladite coque, et 

- une navette deplagable le long des jambes de levage et destinee 
a deplacer un des elements d'ossature de la plate-forme, 

caracterisee en ce que la navette est formee d'au moins trois elements associes 
10 chacun a une jambe de levage et comportant chacun, d'une part, des moyens 
mecaniques d'entratnement sur la jambe de levage correspondante 
independamment de la coque de la structure et, d'autre part, des moyens de 
liaison avec I'element d'ossature a deplacer de la plate-forme. 

Suivant des modes particuliers de mise en oeuvre : 
15 - chaque element de la navette comprend une branche verticale 

de guidage sur I'ossature porteuse correspondante de la coque et comportant a 
sa partie superieure une branche horizontale de support des moyens 
mecaniques d'entratnement dudit element sur la jambe correspondante, 

- les moyens mecaniques d'entramement de chaque element 
20 comprennent, d'une part, deux plaques opposees portees par chaque membrure 

verticale de la jambe de levage correspondante et comportant chacune, sur 
chaque face laterale, une serie de dents et, d'autre part, au moins deux 
ensembles opposes, portes par la branche horizontale dudit element et formes 
chacun par un pignon entrame en rotation et cooperant avec I'une des series de 
25 dents, 

- les moyens de liaison avec I'element d'ossature forme par le 
pont de la plate-forme comprennent au moins une plaque horizontale de support 
de ce pont et disposee a la partie inferieure de la branche verticale de chaque 
element de la navette, 

30 - les moyens de liaison avec I'element d'ossature forme par une 

colonne support de la plate-forme comprennent, au niveau de chaque element de 
la navette, un organe de traction lineaire et vertical, forme par une chaTne ou un 
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cable et deux ensembles de verrouillage dudit organe de traction, Tun desdits 
ensemble etant porte par ledit element et Pautre de ces ensembles etant porte 
par la coque pour un deplacement vertical pas a pas de la colonne de support 
par verrouillage successif desdits ensembles de verrouillage, 
5 - chaque ensemble de verrouillage est forme par deux verrous 

opposes et basculables verticalement Tun vers I'autre entre une position de 
liberation de Porgane de traction et une position de blocage de cet organe de 
traction, 

- la structure comporte une branche independante d'obturation de 
10 Pouverture de la coque et verrouillable sur ladite coque. 

Uinvention a egalement pour objet un procede de demantelement 
et de transport ainsi qu'un procede de transport et d'installation d'un element 
d'ossature d'une plate-forme petroliere fixe, forme par un pont. 

Uinvention a aussi pour objet un procede de demantelement et de 
15 transport ainsi qu f un procede de transport et d'installation d'un element 
d f ossature d'une plate-forme petroliere fixe, forme par un trongon d'une colonne 
support. 

Uinvention sera mieux comprise a la lecture de la description qui 
va suivre, donnee uniquement a titre d'exemple et faite en reference aux dessins 
20 annexes, sur lesquels : 

- la Fig. 1 est une vue schematique en elevation d'une plate-forme 
petroliere fixe en position d'exploitation, 

- la Fig. 2 est une vue schematique en perspective d ! une structure 
de transport, d'installation et de demantelement conforme a Pinvention, 

25 - la Fig. 3 est une vue schematique de cote d ! un element de la 

navette de la structure conforme a Pinvention, 

- la Fig. 4 est une vue en coupe selon la ligne 4-4 de la Fig. 3, 

- la Fig. 5 est une vue en coupe selon la ligne 5-5 de la Fig. 3, 

- la Fig. 6 est une vue schematique en perspective d'un ensemble 
30 de verrouillage d f un organe de traction lineaire et equipant la structure conforme 

a Pinvention, 
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- la Fig. 7 est une vue schematique de dessus de la structure 
conforrne a I'invention, 

- les Figs. 8A a 8H sont des schemas montrant les differentes 
etapes du procede de demantelement et de transport d'un pont d'une plate-forme 

5 petroliere fixe au moyen de la structure conforrne a I'invention, 

- les Figs. 9A a 9K sont des schemas montrant les differentes 
etapes du procede de demantelement et de transport d'une colonne support 
d'une plate-forme petroliere fixe au moyen d'une structure conforrne a I'invention. 

Sur la Fig. 1, on a represents schematiquement une plate-forme 

10 petroliere fixe designee dans son ensemble par la reference 1 et comprenant des 
elements d'ossature formes notamment par un pont 2 pourvu des equipements 
d'exploitation et des locaux d'habitation habituels et une colonne support 3 sur 
laquelle repose le pont 2. La base de cette colonne 3 est ancree sur le fond marin 
4 par des organes d'ancrage 5. 

15 Pour assurer le transport, Installation ("commissioning" en 

anglais) et le demantelement ("decommissioning" en anglais) du pont 2 et de la 
colonne support 3 de la plate-forme petroliere fixe 1 d'un site d'exploitation 
jusqu'a un quai de demontage de ces elements d'ossature ou inversement, on 
utilise une structure designee par la reference generale 10 et representee 

20 schematiquement a la Fig. 2. 

Sur cette figure, les dimensions generales de la structure ainsi 
que les proportions entre les differents elements composant cetta structure 10 
n'ont pas ete forcement respectees afin de simplifier la comprehension du dessin. 

D'une maniere generale, la structure 10 comprend une coque 

25 flottante 11 en forme de "U" equipee de jambes de levage 12 de cette coque 11 
et adaptees pour prendre appui sur le fond marin 4. La coque 1 1 comporte deux 
portions laterales 11a et une portion de liaison 11b reliant les deux portions 
laterales 11a. 

Dans Texemple de realisation represents a la Fig. 2, la coque 1 1 
30 est equipee de trois jambes de levage 12 reparties selon un triangle, une jambe 
12 etant placee sur chaque portion laterale 1 1a et une jambe 12 etant placee sur 
la portion de liaison 11b. Selon une variante, la coque 11 peut etre equipee de 
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quatre jambes de levage 12 disposSes par paires sur chaque branche latSrale 
1 1 a de ladite coque 1 1 . 

Chaque jambe 12 se termine, a son extrSmitS inferieure, par un 
sabot 13 destine a prendre appui sur le fond marin 4. 
5 Ainsi que represents sur les Figs. 2, 4 et 5, chacune de ces 

jambes 12 prSsente, dans ce mode de realisation, une section triangulaire. Ces 
jambes 12 peuvent Sgalement presenter une section carrSe ou circulaire. Chaque 
jambe 12 est formee de trois membrures 14 reliSes entre elles par un treillis de 
poutrelles metalliques 1 5. 

10 Ainsi que montrS sur les Figs. 3 et 4, chaque jambe 12 est 

associSe a des moyens mecaniques 20 de dSplacement de la coque 1 1 . Pour 
chaque jambe 12, les moyens mecaniques de deplacement 20 sont logSs dans 
une ossature porteuse 16, egalement appelee par les spScialistes "Jack-house", 
qui est supportSe par la coque 1 1 . 

15 Ainsi que represents sur ces Figs. 3 et 4, chaque membrure 14 de 

chaque jambe 12 comporte deux plaques opposees 21 comportant chacune, sur 
chaque face laterale, une sSrie de dents 22 formant avec les deux membrures 14 
une crSmaillere double. Les moyens mecaniques de deplacement 20 de la coque 
1 1 comprennent plusieurs ensembles 25 rSpartis de part et d'autre de chaque 

20 plaque 21, suivant la hauteur de celle-ci. Chaque ensemble 25 comprend un 
groupe moto-rSducteur 26 assurant Pentramement d'un pignon 27 qui engrene 
avec une serie de dents 22 de la plaque 21 correspondante. 

Dans le mode de realisation represents sur les Figs. 3 et 4, les 
deux series de dents 22 de chaque plaque 21 sont associees avec six pignons 

25 27 entratnSs chacun en rotation par un groupe moto-reducteur 26. 

La structure 10 comporte egalement une navette designee par la 
reference generate 30 qui est dSplagable le long des jambes 12 independamment 
de la coque 11 de la structure 10 et qui est destinSe a deplacer les elements 
d f ossature de la plate-forme 1 , c'est a dire soit le pont 2, soit la colonne support 

30 3, comme on le verra ulterieurement. 

Comme represents a la Fig. 2, la navette 30 est composSe 
d'SIements indSpendants 31 dont le nombre correspond au nombre de jambes 12 
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de la structure 10. Ainsi, dans I'exemple de realisation represents sur les figures, 
la navette 30 se compose de trois elements independants 31, associes chacun a 
une jambe de levage 12. 

D'une maniere generate, chaque element 31 de la navette 30 
5 comporte des moyens mecaniques 40 d'entraTnement sur la jambe de levage 12 
correspondant, independamment de la coque 11 de la structure 10, ainsi que des 
moyens de liaison avec I'element d ! ossature 2 ou 3 a deplacer de la plate-forme 
1. 

En se reportant maintenant aux Figs. 3 et 5, on va decrire un 

10 element 31 de la navette 30, les autres elements 31 etant identiques. 

Uelement 31 comprend une branche verticale 32 de guidage sur 
I'ossature porteuse 16 de la coque 11 et qui est done en appui sur une paroi 
verticale 16a de cette ossature porteuse 16. Uelement 31 comprend egalement 
une branche horizontale 33 qui comporte une ouverture centrale 34 pour le 

15 passage de la jambe 12 correspondante. Cette branche horizontale 33 est 
disposee a la partie superieure de la branche verticale 32 et supporte les moyens 
mecaniques 40 d'entraTnement dudit element 31 sur la jambe 12. 

Les moyens mecaniques 40 d'entraTnement de chaque element 
31 sur la jambe 12 correspondante fonctionnent independamment des moyens 

20 mecaniques 20 de deplacement de la coque 1 1 et ces moyens 40 de I'ensemble 
des elements 31 fonctionnent en synchronisation les uns avec les autres de 
fagon a obtenir le meme deplacement de chaque element 31 sur la jambe 12 
correspondante. Les moyens mecaniques 40 de deplacement de chaque element 
31 de la navette 30 comprennent plusieurs ensembles 41 repartis de part et 

25 d'autre de chaque plaque 21 de la membrure 14, suivant la hauteur de celle-ci. 
Chaque ensemble 41 comprend un groupe moto-reducteur 42 assurant 
PentraTnement d'un pignon 43 qui engrene avec une serie de dents 22 de la 
plaque 21 correspondante. 

Dans le mode de realisation represents sur les Figs. 3 et 5, les 

30 deux series de dents 22 de chaque plaque 21 sont associees avec quatre 
pignons 43 entraTnes chacun en rotation par un groupe moto-reducteur 42. 
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Ainsi que montre a la Fig. 3, la paroi verticale 16a de I'ossature 
porteuse 16 formant guidage pour le deplacement vertical de ('element 31 
correspondant est prolongee, a sa partie superieure, par une plaque verticale 17 
sur laquelle coulisse I'element 31 de fagon a augmenter la hauteur du 
5 deplacement vertical de cet element 31 . 

Par ailleurs, les moyens de liaison de chaque element 31 de la 
navette 30 avec I'element d ! ossature 2 ou 3 a deplacer sont pour chacun desdits 
elements 31 de deux sortes. 

En se reportant maintenant a la Fig. 3, on va decrire les moyens 
10 de liaison associes a un element 31 de la navette 30, les moyens de liaison des 
autres elements 31 de cette navette 30 etant identiques. 

Le premier de ces moyens destine a deplacer le pont 2 de la 
plate-forme petroliere 1 est constitue par une plaque horizontale 50 de support du 
pont 2 au cours de son transport, comme on le verra ulterieurement. 
15 Le second de ces moyens destine a deplacer la colonne support 3 

est constitue par un organe de traction 51 lineaire et vertical, forme par une 
chatne ou un cable. Dans Pexemple de realisation represents sur les figures, 
I'organe de traction 51 est constitue par une cha?ne. 

Comme montre a la Fig. 3, la chatne 51 peut etre enroulee sur un 
20 tambour 52 place dans la coque 11 de la structure 10 et comporte une premiere 
partie montante 51a qui traverse I'ossature porteuse 16 de la coque 11, la 
branche horizontale 33 de I'element 31 et debouche a la partie superieure de la 
branche verticale 31 de I'element 30. A ce niveau, la chatne 51 passe sur une 
poulie de renvoi 53 et comporte une partie descendante 51b qui traverse la 
25 branche verticale 32 de ['element 31 et longe la coque 11 ou elle est guidee par 
une poulie 54 fixee sur cette coque 1 1 . 

L'extremite de la chatne 51 est equipee d'un systeme 
d'accrochage 55, de type connu, sur la colonne support 3 lors de son 
deplacement. 

30 La chatne 51 est associee a deux ensembles de verrouillage 60 et 

65, Tun 60 etant monte sur I'element 31 et I'autre 65 etant monte sur la coque 1 1 . 
Ces deux ensembles 60 et 65 fonctionnent independamment Tun de Tautre 
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permettant ainsi de solidariser la chatne 51 avec Pelement 31 ou avec la coque 
11. 

En se reportant maintenant a la Fig. 6, on va decrire un exemple 
d ! un ensemble de verrouillage par exemple Pensemble de verrouillage 60, 
5 Pensemble de verrouillage 65 etant identique. 

Ainsi que montre sur cette figure, Pensemble de verrouillage 60 
est forme de deux sous ensembles, respectivement 61a et 61b, identiques et 
symetriques. 

Le premier sous ensemble 61a est forme par un verrou 62a 

10 monte basculable sur un socle 63a autour d'un axe horizontal 64a porte par le 
socle 63a. Le basculement du verrou 62a entre une position reievee et une 
position abaissee est commande par un verin 65a, par exemple hydraulique ou 
pneumatique, dont une extremite est solidaire du socle 63a et dont Pautre 
extremite est solidaire du verrou 62a. De meme, le second sous ensemble 61b 

15 est constitue par un verrou 62b monte basculable sur un socle 63b autour d f un 
axe horizontal 64b porte par ledit socle 63b. Le basculement du verrou 62b entre 
une position abaissee et une position reievee est commande par un verin 65b, 
par exemple hydraulique ou pneumatique, dont une extremite est solidaire du 
socle 63b et dont Pautre extremite est solidaire du verrou 62b. Le deplacement 

20 des verrous 62a et 62b est simultane. Dans la position abaissee, les verrous 62a 
et 62b bloquent la chatne 51 , ainsi que montre sur la Fig. 6. 

Enfin et comme represents a la Fig. 7, Pouverture du "U" de la 
coque 11 de la structure 10 peut etre obturee par une branche independante 70 
qui porte eventuellement une grue 71 permettant de deplacer des modules de la 

25 plate-forme petroliere 1 ou d'une autre plate-forme a cote de laquelle la structure 
de transport 10 peut etre installee. De maniere classique, cette branche 70 peut- 
etre installee par une barge, non representee, ballastable/deballastable et peut 
etre verrouillee, puis deverrouillee de la coque 11 de la structure 10. 

Le transport du pont 2 de la plate-forme petroliere 1 par la 

30 structure 10 entre un site d'exploitation et un quai d f un port est realise de la fagon 
suivante. 
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Tout cTabord et comme represents a la Fig. 8A, la structure 10 
sans la branche complementaire 70, est amenee par flottaison au-dessous du 
pont 2 de la plate-forme 1 en positionnant la colonne support 3 de ce pont 2 dans 
I'espace en forme de "U" menage entre les portions laterales 11a de la coque 11. 
5 Au cours de son positionnement, les jambes de levage 12 sont en position 
escamotee et les sabots 13 sont disposes au-dessous de la coque 11. 

Les branches horizontals 50 des elements 31 de la navette 30 
sont en position basse sensiblement au niveau de la coque 1 1 , ainsi que montre 
a la Fig. 2. 

10 Ensuite, les groupes moto-reducteurs 26 et 42, respectivement de 

la coque 1 1 et des elements 31 de la navette 30, sont actionnes pour entraTner 
en rotation les pignons 27 et 43 qui engrenent avec les series de dents 22 des 
plaques 21 de chaque jambe de levage 12 afin d'amener les sabots 13 en 
contact avec le fond marin 4, ainsi que montre a la Fig. 8B. Des que les sabots 

15 13 sont en contact avec le fond marin 4, la coque 11 et les elements 31 de la 
navette 30 se deplacent vers le haut le long des jambes 12, sous I'effet de 
PentraTnement en rotation des pignons 27 et 43 qui engrenent avec les series de 
dents 22 des plaques 21 des jambes de levage 12. 

En se deplagant vers le haut, les elements 31 de la navette 30 

20 viennent s ! appliquer contre la face inferieure du pont 2 et PentraTnement des 
pignons 27 et 43 est arrete (Fig. 8C). 

Ensuite, la colonne support 3 est separee du pont 2 et les 
elements 31 de la navette 30 sont souleves afin d'ecarter le pont 2 de la colonne 
support 3 qui demeure en position verticale ainsi que montre a la Fig. 8C. 

25 Plusieurs variantes peuvent etre envisagees. 

La premiere consiste a verrouiller les elements 31 de la navette 
30 sur les jambes de levage 12, a amener la coque 11 en flottaison afin de 
reduire les efforts dans ces jambes de levage 12 et le fond marin 4, a separer la 
colonne support 3 du pont 2 eta lever les elements 31 de la navette 30 par les 

30 pignons 43 qui engrenent avec les series de dents 22, comme montre a la Fig. 
8E. En alternative, les elements 31 de la navette 30 peuvent ne pas etre leves 
par les pignons 43, mais verrouilles sur les jambes de levage 12. Le relevage 
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des elements 31 et du pont 11 peut etre effectue alors de maniere passive lors 
de la remontee de ces jambes de levage 12. 

La deuxieme variante consiste a verrouiller les elements 31 de la 
navette 30 sur les jambes de levage 12, a decouper un trongon de la colonne 
5 support 3 de longueur suffisante, a retirer ce trongon afin de separer le pont 2 du 
reste de la colonne support 3 et a amener la coque 1 1 en flottaison. 

La troisieme consiste a separer la colonne support 3 du pont 2, a 
lever les elements 31 de la navette 30 au moyen des pignons 43 qui engrenent 
avec les series de dents 22, puis a verrouiller ces elements 31 sur des jambes de 
10 levage 12 et, enfin, a descendre la coque 1 1 en flottaison (Fig. 8D). 

Enfin, la quatrieme variante consiste a separer la colonne support 
3 du pont 2, a lever les elements 31 de la navette 3 et la coque 11, a verrouiller 
ces elements 31 sur les jambes de levage 12 et a amener la coque 11 en 
flottaison. 

15 Apres avoir amene la coque 11 en flottaison, les pignons 27 sont 

toujours enframes en rotation ce qui provoque, par reaction, du fait de 
I'enfoncement de la coque 11 dans Peau, la remontee des jambes de levage 12 
(Fig. 8E). 

La coque 1 1 supportant le pont 2 par I'intermediaire de la navette 
20 30 est degagee du site d'exploitation sur lequel la colonne support 3 est toujours 
en place. 

Ensuite, les elements 31 sont deverrouilles des jambes de levage 
12 et sont descendus par Pentrainement en sens inverse des pignons 43 qui 
engrenent avec les series de dents 22 pour amener ces elements 31 supportant 

25 le pont 2 sensiblement au niveau de la coque 11 (Fig. 8F). La structure 10 
transporte le pont 2 par flottaison, comme montre a la Fig. 8G. Au cours de ce 
transport la stabilisation laterale du pont 2 sur les elements 31 de la navette 30 
peut etre assuree par des verins, non representes, qui sont en contact avec les 
faces laterales de ce pont 2. 

30 Dans I'exemple de realisation represents sur la Fig. 8H, la coque 

1 1 supportant le pont 2 est amenee par flottaison, jusqu'a un quai d'un port et les 
jambes de levage 12 sont appliquees sur le fond pour stabiliser cette coque 1 1 . 
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Une piece de liaison 6 est placee entre la coque 11 et le quai pour 
assurer une continuity entre la surface de cette coque 1 1 et ledit quai. Ensuite, le 
pont 2 est decharge sur ce quai. 

Selon une variante, le pont 2 peut-etre prealablement decharge 
5 sur une barge qui assure le transport de ce pont jusqu'au quai. 

La structure 10 selon Pinvention peut egalement etre utilisee pour 
('installation d'un pont 2 sur une colonne support 3 en effectuant sensiblement les 
memes operations selon un sens inverse. 

La structure 10 permet aussi le demantelement d'une colonne 

10 support 3. 

Apres avoir retire le pont 2 de la colonne support 3, la structure 10 
est amenee par flottaison autour de la colonne support 3, comme montre a la Fig. 
9A. 

Ensuite, les groupes moto-reducteurs 26 et 42 sont actionnes 
15 pour enframes en rotation les pignons 27 et 43 qui engrenent avec les series de 
dents 22 des plaques 21 de chaque jambe de levage 12 afin d'amener les sabots 
13 en contact avec le fond marin 4. 

Des que les sabots 13 sont en contact du fond marin 4, la coque 
11 et les elements 31 de la navette 30 se deplacent vers le haut, le long des 
20 jambes 12, sous I'effet de I'entramement en rotation des pignons 27 et 43 qui 
engrenent avec les series de dents 22. La coque 11 et les elements 31 de la 
navette 30 sont ainsi positionnes au-dessus du niveau de I'eau. Les extremites 
libres des chaTnes 51 sont reliees par les systemes d'accrochage 55 a la colonne 
support 3 et cette colonne de support 3 est separee au niveau A (Fig. 9B), de sa 
25 partie ancree dans le fond marin 4. 

L'extremite superieure du trongon de la colonne support 3 est 
accrochee par des cables 56 a la coque 11 et ces cables 56 sont enroules sur 
des tambours 57 de fagon a permettre leur extension. 

Apres ces differentes etapes, ['ensemble de verrouillage 60 de 
30 chaque element 31 de la navette 30 est actionne par basculement des verrous de 
fagon a solidariser les chames 51 et, de ce fait, la colonne support 3 de ces 
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elements 31. Les ensembles de verrouillage 65 sont en position ouverte pour 
permettre le coulissement des chames 51 . 

Ensuite, les elements 31 de la navette 30 sont souleves en 
entraTnant en rotation les pignons 43 au moyen des groupes moto-reducteurs 42 
5 et qui engrenent avec les series de dents 22 des plaques 21 de chaque jambe de 
levage 12. Du fait de la solidarisation des chames 51 avec ces elements 31, le 
trongon de la colonne support 3 est egalement souleve. Au cours de ce 
deplacement, les elements 31 de la navette 30 sont tout d'abord guides vers la 
paroi verticale 16a de Possature porteuse 16 de la coque 11 et par les plaques 

10 17, comme montre a la Fig. 9C. Apres cette premiere operation de levage du 
trongon de la colonne support 3, les ensembles de verrouillage 65 sont actionnes 
afin de verrouiller les chames 51 et de solidariser ces chames 51 de la coque 11. 
Les ensembles de verrouillages 60 sont ouverts par basculement des verrous de 
fagon a liberer les chames 51 des elements 31 de la navette 30. Ces elements 31 

15 sont abaisses pour les ramener sensiblement au niveau de la coque 11, ainsi que 
montre sur la Fig. 9D. 

Les chames 51 sont de nouveau solidarisees des elements 31 par 
verrouillage des ensembles 60 et ces chames 51 sont liberees de la coque 11 
par ouverture des ensembles 65. Les elements 31 de la navette 30 sont souleves 

20 de fagon a lever egalement le trongon de la colonne support 3 et ces operations 
sont renouvelees pour lever progressivement ce trongon, ainsi que montre sur la 
Fig. 9E. Ensuite, les elements 31 de la navette 30 portant le trongon de la 
colonne support 3 sont amenes sensiblement au niveau de la coque 1 1 (Fig. 9F) 
et I'ensemble forme par la navette 30 et la coque 1 1 est abaisse pour amener 

25 cette coque 11 en flottaison, comme montre a la Fig. 9G. 

Les jambes 12 sont relevees et la structure 10 portant la colonne 
support 3 est retiree du site Sexploitation par flottaison (Fig. 9G). 

La structure 10 portant le trongon de la colonne support 3 est 
amenee par flottaison jusqu'a un site de chargement de ce trongon sur une barge 

30 80. 

Pour cela, les jambes de levage 12 sont appliquees sur le fond 
marin 4 en entramant en rotation les pignons 27 et 43 par les moto-reducteurs 26 
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et 42 et lorsque les jambes de levage 12 sont en contact sur le fond marin 4, la 
coque 1 1 et les elements 31 de la navette 30 sont leves afin d'amener Textremite 
inferieure du trongon de la colonne support 3 au-dessus du niveau de Peau ainsi 
que montre sur la Fig. 9H. La barge 80 est amenee au-dessous de ce trongon et 
5 ledit trongon est pose sur la barge 80, puis les chaTnes 51 ainsi que les cables 56 
sont deconnectes du trongon de la colonne support 3 (Fig. 91). La coque 11 est 
ensuite amenee en flottaison (Fig. 9J) et les jambes 12 sont relevees pour 
permettre d'utiliser la structure 10 pour une nouvelle operation de transfert de la 
partie restante de la colonne support 3. La barge 80 portant le trongon de la 

10 colonne support 3 est amenee jusqu'a un quai de demontage et ce trongon est 
transfere sur ce quai, comme montre a la Fig. 9K. 

La structure 10 peut aussi etre utilisee pour enlever la partie 
inferieure de la colonne support 3 ou, si cela est possible pour enlever I'ensemble 
de la colonne support 3 en une seule operation. 

15 Enfin cette structure 10 peut egaiement etre utilisee pour la pose 

d'une colonne support 3 d'une plate-forme petroliere sur un site d'exploitation en 
effectuant sensiblement les memes operations en sens inverse. 

D'une maniere generale, I'ordre de certaines etapes du 
demantelement du pont ou de la colonne support peut etre inverse selon les 

20 conditions du demantelement. 

La structure selon I'invention presente Tavantage de pouvoir 
transporter aussi bien le pont que la colonne support d'une plate-forme petroliere 
directement du site d ! exploitation sur un site fixe ou le demontage peut etre 
effectue en toute securite, sans risque de pollution du milieu marin ou 

25 inversement entre un site fixe et un site d'exploitation. 

De plus, les differentes etapes de transfert et de transport sont 
effectuees sans aucune operation de ballastage, permettant ainsi de realiser un 
gain de temps important ce qui est appreciable dans des regions od les 
conditions atmospheriques sont tres rapidement changeantes. 

30 
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REVINDICATIONS 

1. Structure de demantelement et de transport d'une plate-forme 
petroliere (1) fixe d'exploitation en mer comportant des elements d'ossature 
formes notamment par un pont (2) et au moins une colonne support (3), ladite 

5 structure comprenant : 

- une coque flottante (11 ) en forme de "U" equipee d'au moins 
trois jambes de levage (12) de cette coque (11) et adaptees pour prendre appui 
sur le fond marin (4), chaque jambe de levage (12) etant associee a des moyens 
(20) mecaniques de deplacement loges dans une ossature porteuse (16) de 

10 ladite coque (1 1 ), et 

- une navette (30) deplagable le long des jambes (12) et destinee 
a deplacer un des elements d'ossature (2, 3) de la plate-forme (1), 
caracterisee en ce que ladite navette (SO) est formee d'au moins trois elements 
(31) associes chacun a une jambe de levage (12) et comportant chacun, d'une 

15 part, des moyens mecaniques (40) d'entraTnement sur la jambe de levage (12) 
correspondante independamment de la coque (11) de la structure (10) et, d'autre 
part, des moyens (50, 51) de liaison avec I'element d'ossature (2, 3) a deplacer 
de ladite plate-forme (1). 

2. Structure selon la revendication 1, caracterisee en ce que 
20 chaque element (31) de la navette (30) comprend une branche verticale (32) de 

guidage sur I'ossature porteuse (16) correspondante de la coque (11) et 
comportant, a sa partie superieure, une branche horizontale (33) de support des 
moyens mecaniques (40) d'entraTnement dudit element (31) sur la jambe (12) 
correspondante. 

25 3. Structure selon la revendication 1 ou 2, caracterisee en ce que 

les moyens mecaniques (40) d'entraTnement de chaque element (31) 
comprennent, d f une part, deux plaques opposees (21) portees par chaque 
membrure (14) de la jambe de levage (12) correspondante et comportant 
chacune, sur chaque face laterale, une serie de dents (22) et, d f autre part, au 

30 moins deux ensembles (42, 43) opposes, portes par la branche horizontale (33) 
dudit element (31) et forme chacun par un pignon (43) entraTne en rotation et 
cooperant avec Tune des series de dents (22). 
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4. Structure selon Tune des revendications 1 a 3, caracterisee en 
ce que les moyens de liaison avec I'element d'ossature forme par le pont (2) de la 
plate-forme (1) comprennent au moins une plaque horizontale (50) de support de 
ce pont (2) et disposee a la partie inferieure de la branche verticale (32) de 

5 chaque element (31) de la navette (30). 

5. Structure selon Tune quelconque des revendications 1 a 3, 
caracterisee en ce que les moyens de liaison avec I'element d f ossature forme par 
une colonne support (3) de la plate-forme (1) comprennent, au niveau de chaque 
element (31) de la navette (30), un organe de traction (51) lineaire et vertical, 

10 forme par une chaTne ou un cable et deux ensembles (60, 65) de verrouillage 
dudit organe de traction (51), I'un (60) desdits ensembles etant porte par ledit 
element (31) et I'autre (65) de ces ensembles etant porte par la coque (11) pour 
un deplacement vertical pas a pas de la colonne support (3) par verrouillage 
successif desdits ensembles (60, 65) de verrouillage. 

15 6. Structure selon la revendication 5, caracterisee en ce que 

chaque ensemble (60, 65) de verrouillage est forme par deux verrous (62a, 62b) 
opposes et basculables verticalement Tun vers I'autre entre une position de 
liberation de Torgane de traction (51) et une position de blocage de cet organe de 
traction (51). 

20 7. Structure selon Tune quelconque des revendications 1 a 6, 

caracterisee en ce qu'elle comporte une branche (70) independante d'obturation 
de I'ouverture de la coque (1 1) et verrouillable sur ladite coque (11). 

8. Precede de demantelement et de transport d ! un element 
d ! ossature d'une plate-forme petroliere (1) fixe, forme par un pont (2), entre un 

25 site d'exploitation et un quai de demontage du pont (2), caracterise en ce qu'il 
consiste en les etapes suivantes : 

- a disposer au-dessous du pont (2) une structure (10) de 
transport comportant une coque (11) flottante en forme de "U" equipee d ! au 
moins trois jambes de levage (12) de cette coque (11) et d'une navette (30) 

30 deplagable le long de ces jambes (12) independamment de ladite coque (11), 

- a appliquer les jambes de levage (12) sur le fond marin (4), 
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- a lever la coque (11) et la navette (30) pour amener ladite 
navette (30) au contact du pont (2), 

- a verrouiller la navette (30) sur les jambes de levage (12), 

- a abaisser la coque (1 1 ) pour I'amener en flottaison, 
5 - a separer le pont (2) de sa colonne support (3), 

- a soulever le pont (2) par I'intermediaire de la navette (30) sous 
Taction de la remontee des jambes de levage (12), 

- a deplacer la structure (10) supportant le pont (2) pour degager 
ledit pont (2) de la colonne support (3), 

10 - a abaisser la navette (30) supportant le pont (2) pour I'amener 

sur la coque (11), 

- a amener par flottaison la structure (10) supportant le pont (2) 
jusqu'au quai de demontage ou jusqu'a un site de dechargement sur une barge, 

- a appliquer les jambes de levage (012) sur le fond pour stabiliser 

15 la coque (11), 

- a liberer le pont (2) de la structure (1 0), et 

- a decharger le pont (2) sur le quai ou sur la barge. 

9. Precede de transport et d'installation d'un element d'ossature 
d'une plate-forme petroliere (1) fixe, forme par un pont (2), entre un quai ou une 

20 barge et un site d'exploitation, caracterise en ce que Ton utilise une structure (10) 
selon Tune quelconque des revendications 1 a 7. 

10. Procede de demantelement et de transport d'un element 
d'ossature d'une plate-forme petroliere (1) fixe, forme par un trongon d'une 
colonne support (3), entre un site d'exploitation et un quai de demontage de la 

25 colonne support (3), caracterise en ce qu'il consiste en les etapes suivantes : 

- a disposer autour de la colonne support (3), une coque flottante 
(11) en forme de "U" equipee d'au moins trois jambes de levage (12) de cette 
coque (11) et d ! une navette (30) formee d'au moins trois elements (31) 
deplagables chacun le long d'une desdites Jambes (12) independamment de ia 

30 coque (11), 

- a appliquer les jambes de levage (12) sur le fond marin (4), 

- a lever la coque (1 1) et les elements (31) de la navette (30), 
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- a relier chaque element (31) de la navette (30) au trongon de la 
colonne support (3) par un organe de traction (51) lineaire, 

- a separer le trongon de la colonne support (3) du reste de ladite 

colonne, 

5 - a verrouiller chaque organe de traction (51) a chaque element 

(31) de la navette (30), 

- a soulever les elements (31) de la navette (30) pour lever le 
trongon de la colonne support (3), 

- a verrouiller les organes de traction (51) alternativement aux 
10 elements (31) de la navette (30) et a la coque (11) et a abaisser et a soulever 

lesdits elements (31) pour lever pas a pas le trongon de la colonne support (3), 

- a amener la navette (30) portant le trongon de la colonne 
support (3) en contact avec la coque (11), 

- a abaisser la navette (30) et la coque (11) pour I'amener en 

15 flottaison, 

- a poursuivre la descente de la coque (11) pour provoquer par 
reaction la remontee des jambes de levage (12) de la structure (10), 

- a deplacer la structure (10) portant le trongon de la colonne 
support (3) pour degager ce trongon du site d'exploitation et I'amener sur un site 

20 de chargement sur une barge (80), 

- a appliquer sur le site de dechargement les jambes de levage 
(12) sur le fond marin (4), 

- a lever la coque (11) et la navette (30) pour soulever le trongon 
de la colonne support (3) au-dessus du niveau de I'eau, 

25 - a placer la barge (80) dans la structure (10) au-dessous dudit 

trongon, 

- a descendre la coque (11) et la navette (30) pour poser le 
trongon de la colonne support (3) sur la barge (80), 

- a detacher les organes de traction (51) du trongon de la colonne 

30 support (3), et 
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- a amener la barge (80) portant le trongon de la colonne support 
(3) jusqu'au quai de demontage et a renouveler ces etapes pour les autres 
trongons de ladite colonne support (3). 

11. Procede de transport et d'installation d'un element d'ossature 
5 d*une plate-forme petroliere (20) fixe, forme par un trongon d'une colonne support 
(3) entre un quai et un site d'exploitation, caracterise en ce que Ton utilise une 
structure (10) selon Tune quelconque des revendications 1 a 7. 
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"P" document published prior to the international filing date but 
later than the priority date claimed 
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"X" document of particular relevance; the claimed invention 
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Box I Observations where certain claims were found unsearchable (Continuation of item 1 of first sheet) 



Hiis international search report has not been established inrespect of certain claims under Article 1 7 (2) (a) for the following reasons : 
1. r I Claims Nos.: 

' because they relate to subject matter not required to be searched by this Authority, namely: 



Claims Nos.: 

because they relate to parts of the international application that do not comply with the prescribed requirements to such 
an extent that no meaningful international search can be carried out, specifically: 



3. I | Claims Nos.: 

because they are dependent claims and are not drafted in accordance with the second and third sentences of Rule 6 . 4(a) . 



Box II Observations where unity of invention is lacking (Continuation of item 2 of first sheet) 



This International Searching Authority found multiple inventions in this international application, as follows: 

see supplemental sheet 



1 . | | As all required additional search fees were timely paid by the applicant, this international search report covers all 

searchable claims. 

2 . j As all searchable claims could be searched without effort justifying an additional fee, this Authority did not invite payment 

of any additional fee. 

3 . [~| As only some of the required additional search fees were timely paid by the applicant, this international search report 
covers only those claims for which fees were paid, specifically claims Nos. : 



4. I 1 No required additional search fees were timely paid by the applicant. Consequently, this international search report is 
' ' restricted to the invention first mentioned in the claims; it is covered by claims Nos. : 
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| | No protest accompanied the payment of additional search fees. 
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Continuation of Box III 



The International Searching Authority has found that the international application 
contains multiple (groups of) inventions, as follows: 

1. Claims 1-7 

Structure for dismantling an oil rig, comprising a shuttle that can move along the 
legs of a floating shell, characterised in that the shuttle is composed of at least 
three elements, each associated with a hoist leg. 

2. Claims 8 and 9 

Procedure for dismantling a frame element of an oil rig, characterised in that the 
frame element is a bridge fixed on a support column. 

3. Claims 10 and 1 1 

Procedure for dismantling a frame element of an oil rig, characterised in that the 
frame element is a section of a support column. 
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RAPPORT DE RECHERCHE INTERNATIONALE 



Dei e Internationale No 

PC, FR2004/003418 



A. CLASSEMENT DE L'OBJET DE LA DEMANDE , 

CIB 7 E02B17/00 E02B17/08 



Selon la classification Internationale des brevets (CIB) ou a la fois selon la classification nationale et la CIB 

B. DOMAINES SUR LESQUELS LA RECHERCHE A PORTE 

Documentation minimale consultee (systeme de classification suivi des symboles de classement) 

CIB 7 E02B 



Documentation consultee autre que la documentation minimale dans la mesure oU ces documents relevent des domaines sur lesquels a porte la recherche 
Base de donnees electronique consultee au cours de la recherche internationale (nom de la base de donnees, et si realisable, termes de recherche utilises) 

EPO-Internal 



C. DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS 



Categorie 



Identification des documents cites, avec, le cas echeant, I'indication des passages pertinents 



no. des revendications visees 



A 
X 



WO 03/080425 A (TECHNIP COFLEXIP ; THOMAS 
PIERRE-ARMAND (FR); TEIEN PAL (NO)) 
2 octobre 2003 (2003-10-02) 
le document en entier 



US 2 308 743 A (BULKLEY WILLIAM P ET AL) 
19 janvier 1943 (1943-01-19) 
figures 3,7-9 



1-4,7-9 
10 

1,3,8,9 



EP 0 333 287 A (DARYA PAYE JETTY CO LTD) 
20 septembre 1989 (1989-09-20) 
figures 5-7 



1,8 



US 3 593 529 A (SMULDERS AUGUST HENDRIK 
MARIA) 20 Jul llet 1971 (1971-07-20) 
figures 1-6 



1,8 



| j Voir la suite du cadre C pour la fin de la liste des documents 



Les documents de families de brevets sont indiques en annexe 



° Categories speciales de documents cites: 

"A" document definissant I'etat general de la technique, non 
considere comme particulierement pertinent 

■E" document anterieur, mais publie a la date de depot international 
ou apres cette date 

"L - document pouvant jeter un doute surune revendication de 
priorite ou cite pour determiner la date de publication d'une 
autre citation ou pour une raison speciale (telle qu'indiquee) 

"O" document se referant a une divulgation orale, a un usage, a 
une exposition ou tous autres moyens 

"P" document publie avant la date de dep6t international, mais 
posterieurement a la date de priorite revendiquee 



"T" document ulterieur publfe apres la date de depot international ou (a 
date de priorite et n'appartenenant pas a I'etat de la 
technique pertinent, mais cite pour comprendre le principe 
ou la theorie constituant la base de I'invention 

"X" document particulierement pertinent; l'inven tion revendiquee ne peut 
etre consideree comme nouvelle ou comme impliquant une activite 
inventive par rapport au document considere isolement 

"Y" document particulierement pertinent; l'inven lion revendiquee 

ne peut etre consideree comme impliquant une activite inventive 
lorsque le document est associe a un ou plusieurs autres 
documents de meme nature, cette combinaison etant evidente 
pour une personne du metier 

document qui fait partie de la meme famille de brevets 



Date a laquelle la recherche internationale a ete effectivement achevee 



2 mai 2005 



Date d'expedition du present rapport de recherche Internationale 

12/05/2005 



Nom et adresse postale de 1'ad ministration chargee de la recherche internationale 

Office Europeen des Brevets, P.B. 5818 Patentlaan 2 

NL - 2280 HV Rijswijk 

Tel. (+31-70) 340-2040, Tx. 31 651 epo nl, 

Fax: (+31-70) 340-3016 



Fonctionnaire autorise 



Geisenhofer, M 



Formulaire PCT/ISA/210 (deuxifeme feuille) (Janvier 2004) 



RAPPORT DE RECHERCHE INTERNATIONALE 



ande Internationale n° 

PCT/FR2004/003418 



Cadre II Observations - lorsqu'H a ete estime que certaines revendications ne pouvaient pas falre Pobjet d'une recherche 
(suite du point 2 de la premiere feuille) 



Conformement a i'articie 17.2)a), certaines revendications n'ont pas fait I'objet d'une recherche pour les motifs suivants: 

1. | | Les revendications n os 

se rapportent a un objet a I'egard duquei i'administration n'est pas tenue de proceder a la recherche, a savoir: 



2. | j Les revendications n os 



se rapportent a des parties de la demande internationale qui ne remplissent pas suffisamment les conditions prescrites pour 
qu'une recherche significative puisse etre effectuee, en particulier: 



Les revendications n os 

sont des revendications dependantes et ne sont pas redigees conformement aux dispositions de la deuxieme et de la 
troisieme phrases de la regie 6.4.a). 



Cadre III Observations - lorsqu'il y a absence d'unite de ['invention (suite du point 3 de la premiere feuille) 



L'administration chargee de la recherche internationale a trouve plusieurs inventions dans la demande internationale, a savoir: 



voir feuille supplemental* re 



1 • ["] Comme toutes les taxes addition nelles ont ete payees dans les delais par le deposant, le present rapport de recherche 
1 1 internationale porte sur toutes les revendications pouvant faire I'objet d'une recherche. 



2. LAJ Comme toutes les recherches portant sur les revendications qui s'y pretaient ont pu etre effectuees sans effort particulier 
justifiant une taxe additionnelle, I'administration n'a soliicite le paiement d'aucune taxe de cette nature. 



3. f j Comme une partie seulement des taxes additionnelles demandees a ete payee dans les delais par le deposant, le present 

J 1 rapport de recherche internationale ne porte que sur les revendications pour lesquelles les taxes ont ete payees, a savoir 

les revendications n os 



4. rn Aucune taxe additionnelle demandee n'a ete payee dans les delais par le deposant En consequence, le present rapport 

1 1 de recherche internationale ne porte que sur 1'invention mentionnee en premier lieu dans les revendications; elle est 

couverte par les revendications n os 



Remarque quant a la reserve 



| | Les taxes additionnelles etaient accompagnees d'une reserve de la part du deposan t. 
| | Le paiement des taxes additionnelles n'etait assorti d'aucune reserve. 



Formulaire PCT/1SA/210 (suite de la premiere feuille (2)) (Janvier 2004) 



Demande Internationale No. PCT/FR2004 /003418 



SUITE DES RENSEIGNEMENTS INDIQUES SUR PCT/ISA/ 210 



L' administration chargee de la recherche Internationale a trouve 
plusieurs (groupes d') inventions dans la demande international, 
a savoir: 

1. revendications: 1-7 

Structure de demantelement d'une plate-forme petrol i ere 
comprenant une navette deplacable le long des jambes d'une 
coque flottante caracteri see en ce que la navette est formee 
d'au moins trois elemetns associes chacun a une jambe de 
levage 



2. revendications: 8,9 

Procede de demantelement d'un element d'ossature d'une 
plate-forme petroliere caracterise en ce que 1 'element 
d'ossature est un pont fixe sur une colonne support 



3. revendications: 10,11 

Procede de demantelement d'un element d'ossature d'une 
plate-forme petroliere caracterise en ce que 1 'element 
d'ossature est un troncon d'une colonne support 
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